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1. INTRODUCCION

Este documento describe:
+  El detector de humo fotoeléctrico inalambrico 4611

*  El pulsador manual inalambrico 4614

+ Launidad de reconocimiento de alarma local inalambrica 4645

+ Laestacién base direccionable para unidades inalambricas 4620
+  El sniffer inalambrico 4613

La expresion “sistema de deteccion inalambrico” utilizada en este documento se refiere a una estacion base y hasta 16 unidades
inalambricas.

“Sistema EBL” se refiere a las unidades de control EBL 128, EBLOne o EBL512 G3.
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2. ABREVIACIONES

ECI Equipo de control e indicacion = unidad de control
cu Unidad de control

DIL Dual-En-Linea

LED Diodo emisor de luz

IR Infrarrojo

Datos especificos de la instalacién

SSD

(Site Specific Data)

Unidad de reconocimiento de alarma
WLAAU local inalambrica
WMCP Pulsador manual inalambrico
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3. DESCRIPCION GENERAL
3.1. COMUNICACION

El sistema de deteccion inalambrico se compone de una estacion base direccionable para unidades inalambricas 4620, detectores
de humo fotoeléctricos inalambricos 4611, pulsador manual inalambrico 4614 y unidad de reconocimiento de alarma local inalam-
brica 4645.

En un sistema EBL pueden conectarse hasta cuatro unidades base a cada unidad de bucle COM, incluidos los SUB-bucles.

Cada estacion base puede comunicarse con hasta 16 unidades inalambricas. La estacién base se comunica cada dos minutos con
cada unidad inalambrica en un canal seleccionado.

+  Se configura un canal de transmision (0, 1, 2 0 3) para cada estacion base.

+  Se configura un canal de transmision (0, 1, 2 0 3) para cada unidad inaldmbrica (0-15), dependiendo de la estacién base con la
que se debe comunicar.

+  Elcanal de transmision (0, 1, 2 0 3) se configura en los interruptores DIL en la estacién base direccionable y las unidades
inalambricas, respectivamente, véanse los apartados 4.7. AJUSTAR EL CANAL DE TRANSMISION y 7.4. AJUSTAR EL CANAL DE
TRANSMISION.

Si se requieren mas de cuatro estaciones base, véase el apartado
3.1.1. CANAL DE TRANSMISION (0-3) en pdgina 7.

255 56

Unidad de control (ECI)
Detector en bucle COM
Estacion base

Comunicacién inalambrica
Detector de humo inaldambrico

o=

La ilustracion muestra dos sistemas de deteccion inalambricos en un bucle COM. Las estaciones base, n.° 0y n.° 1, estan
asignadas a los canales de transmision 0 y 1, respectivamente.
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3.1.1.  CANAL DE TRANSMISION (0-3)

Hasta cuatro estaciones base pueden conectarse a un bucle COM, y estas deben estar asignadas a los canales de transmision
0,1, 2y 3, respectivamente.

Para permitir la comunicacion de las unidades inalambricas con su estacion base, debe ajustarse el mismo canal de transmision
(0, 1,20 3) en las unidades y en su respectiva estacién base.

La distancia entre las estaciones base y las unidades inalambricas, que utilizan un canal de transmision
diferente, debe ser de mds de 2 metros. Lo mismo es valido para la distancia entre las estaciones base o la
distancia entre las unidades inalambricas que utilizan un canal de transmisién diferente.

3.1.2.  CANALES DE RESPALDO (4-7)

Cambios en la instalacién o el edificio podrian afectar a la comunicacion entre la estacion base y sus unidades inalambricas.

Si la estacidn base no recibe una respuesta adecuada, iniciara asimismo la comunicacion a través de todos los cuatro canales de
respaldo (4 - 7). La unidad inalambrica respondera entonces en el canal que tenga la mejor sefial.

La proxima vez que se inicie la comunicacion, esta se hara de nuevo en el canal seleccionado y, si la respuesta no es adecuada,
volveran a utilizarse los canales de «respaldo». Y asi sucesivamente.

Si la estacién base no recibe una respuesta adecuada cuando se comunica a través de los cinco canales, hara directamente un
nuevo intento y asi sucesivamente. Después de aproximadamente 5 minutos, si todavia no se recibe una respuesta adecuada,
se genera un mensaje de fallo “sin respuesta” que se visualiza en el ECI.
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3.1.3. COMUNICACION ENTRE EL SISTEMA DE DETECCION INALAM-
BRICO Y EL ECI

Detector inalambrico / WMCP / WLAAU ‘ Estacion base ‘ ECI

Alarma de incendio

Alarma de incendio — — o
Zona-Direccion
LED onloff — LED de detector on/off
Zumbador on/off — — Zumbador de detector on/off
Datector / WMCP refirado - . Fallo: Detector xxx-xx / retirado
(interruptor tamper (anti-sabotaje) - activado) ' vy
Fallo LED IR — —
Fallo: Unidad de bucle xxx-xx / yyyyyy
Fallo EEPROM — N
Fallo bateria - — Fallo: Bateria xxx-xx /
(tension <2.8 V) : vy
Parada sefial inaldambrica — .
(tension <2.3 V) .
Fallo: Sin respuesta xxx-xx / yyyyyy
Sin datos del detector —
Valor de compensacion —
de sensor >2.0 % por — Sefal de servicio xxx-xx / yyyyyy
m>18h

Problema en EEPROM —

Estacion base yyyyyy Fallo: Unidad de bucle yyyyyy

XXX-XX = numero de presentacion

yyyyyy = direccion técnica

Debido al orden de prioridad interno de la estacion base, si se genera mas de un fallo “al mismo tiempo?,
su presentacion en el ECI dependera del tipo de fallo.
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3.14. PERTURBACIONES TEMPORALES

Si la estacion base no recibe una respuesta adecuada, empezara a comunicarse también en los canales de “respaldo”

(4 - 7). Las unidades inalambricas responderan en el canal que tenga la mejor sefial, ya sea el canal seleccionado como uno de
los canales de respaldo.

La proxima vez que se inicie la comunicacion, esta se hara de nuevo en el canal seleccionado y, si la respuesta no es adecuada,
volveran a utilizarse los canales de “respaldo”.

Si la estacion base no recibe una respuesta adecuada cuando se comunica a través de los cinco canales, hara directamente un
nuevo intento, y asi sucesivamente. Después de aproximadamente 5 minutos, si todavia no se recibe una respuesta adecuada,
se genera un mensaje de fallo “sin respuesta”, que se visualiza en el ECI.

3.1.5. ALARMA DE INCENDIO

Cuando una unidad inalambrica esté en estado de alarma de incendio, enviara esta informacion directamente a la estacion base.
La estacion base enviara la informacién de alarma de incendio directamente al ECI. “Alarma de incendio” se activa y se visualiza
en el ECI, al tiempo que se envia una sefial a la unidad inalambrica (a través de la estacién base) para encender el LED y el zum-
bador integrado (solo detector). El zumbador del detector inalambrico se puede programar para prioridad alta, media o baja.

El tono de las tres prioridades debe ser diferente.

Ejemplo:

Prioridad alta: Fijo (continuo); 3 kHz

Prioridad media: 1 Hz (0,5 s ON /0,5 s OFF); bip de 2,8 a 3,2 kHz

Prioridad baja: 1 Hz (0,5s ON /0,5 s OFF); 3 kHz
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3.1.6.  CARACTERISTICAS DIRECCIONALES

DETECTOR DE HUMO FOTOELECTRICO INALAMBRICO 4611
Patron direccional:

1. Detector inalambrico, vista desde arriba
2. Detector inalambrico, vista lateral

PULSADOR MANUAL INALAMBRICO 4614 / UNIDAD DE RECONOCIMIENTO DE ALARMA LOCAL 4645
Patron direccional:

e/1

e

1. MCP inaldm. / LAAU inalam. vista desde arriba
2. MCP inalam. / LAAU inalam. vista lateral

10
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ESTACION BASE DIRECCIONABLE 4620
Patron direccional:

1 ./l.
u,/ ./5
2 3

Estacion base, vista desde arriba
Estacion base, vista frontal
Estacion base, vista lateral
Patron direccional antena 1
Patron direccional antena 2

o=

1
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3.1.7. RANGO DE TRANSMISION

Segun la norma EN54-25, la calidad de la sefial de transmision debe ser buena en ambas direcciones, con un “margen de
seguridad” adicional de 30 dB. Esto se comprueba automaticamente durante el procedimiento de registro de las unidades
inalambricas.

Para cumplir los requisitos de la norma EN54-25, la distancia de transmision al aire libre debe ser de hasta 170 m.

Se requiere aire libre entre las unidades inalambricas y la estaciéon base para la distancia maxima de trans-
misién. Las senales de radio se ven afectadas por los efectos de reflexiéon y atenuacién.

REFLEXION

Las paredes o los objetos que se encuentran entre las unidades inalambricas y la estacion base o cerca de ellas, asi como el tipo
de su material, afectan a la sefial de radio. La reflexion de las ondas de radio causada por la presencia de paredes u objetos en el
edificio puede reforzar o debilitar la sefal.

-

1. Transmisor
2. Reflexiones esféricas

3. Receptor
’\/\/}I_/VV‘ _ No es posible calcular la sefial resultante. Es necesario realizar pruebas en el lugar.
JVVVVV El peor resultado es la ausencia total de sefial.

Durante el procedimiento de registro, el LED de la unidad inaldmbrica indica si la calidad de la sefial es buena o no.
Véase el apartado 4.8. REGISTRAR UNA UNIDAD INALAMBRICA en pagina 20.
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ATENUACION
La presencia de los siguientes objetos entre las unidades inalambricas o cerca de ellas, afectara a la distancia de transmisién:
«  Metal o materiales que contienen metal, por ejemplo, hormigén armado o lana de vidrio con lamina de aluminio.

+  Estacion inalambrica de televisién, radio.

+  Electrodomésticos o equipos ofimaticos de alta frecuencia, como hornos microondas o PC, a menos de 2 metros de distancia.
«  Teléfonos moviles u otros sistemas inalambricos.

¢« Cuerpo humano.

En la tabla siguiente se muestran los valores aproximados de atenuacion de diferentes materiales:

Muros de ladrillo gruesos, techos/pisos de hormigdn

30-40 dB
armado
Muro de hormigén armado con acero 30dB
Muro / techo de hormigon ligero 20dB
Paredes interiores (arena/piedra caliza, ladrillo,

10-15dB
madera, yeso, etc.)
Paredes interiores ligeras, tabiques, etc. 1-5dB

No es posible calcular de antemano la atenuacion exacta de diferentes materiales, ya que esta no depende solo del material,
sino también de su grosor.
La atenuacion de la sefial inalambrica al aire libre es de aproximadamente 6 dB si se duplica la distancia.

EJEMPLO:

10m 24.dB
20m 40 dB
40m 56 dB
85m 72dB
170m 88 (90) dB

Como se menciona arriba, la atenuacion maxima debe ser inferior a los 90 dB.
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MAS EJEMPLOS:
En los dos ejemplos siguientes se muestran los valores de atenuacién aproximados para diferentes distancias y materiales:

Ejemplo 1: la distancia entre la estacion base y una unidad inalambrica es de 85 m (72 dB) y una pared interior (10 dB)
genera una atenuacion aproximada de 82 dB, es decir, < 90 dB = adecuado.

Ejemplo 2: la distancia entre la estacion base y una unidad inalambrica es de 40 m (56 dB) y un techo de hormigén armado
(40 dB) genera una atenuacion aproximada de 96 dB, es decir, mas de 90 dB = inadecuado.

Estos ejemplos son calculos tedricos y aproximados que deben verificarse en la instalaciéon concreta en
el lugar. Debe tenerse en cuenta también que los movimientos y actividades dentro del edificio pueden
afectar a la senal inalambrica. El resultado podria variar a las distintas horas del dia.

Debido a la fuerte atenuacion provocada por el hormigén armado en techos y suelos, se recomienda insta-
lar al menos una estacion base por nivel / planta.

Se recomienda especialmente utilizar un sniffer inalambrico para comprobar el ruido de fondo y las sena-
les entre una estacion base y sus unidades inalambricas. Véase el capitulo 8. SNIFFER INALAMBRICO 4613.
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4. DETECTOR DE HUMO FOTOELECTRICO INALAMBRICO

4611
4.1. INFORMACION BASICA

* 4611 es un detector (4), que se conecta a la base suministrada (5). Debe montarse en el techo.
+  El detector tiene una antena externa ajustable (1). El detector se debe montar con la antena orientada hacia la estacién base.
«  Elzumbador integrado (2) tiene tres niveles de prioridad. El zumbador se programa como una salida a través de EBLWin.

+  Elboton de comprobacion de la sefial (3) tiene un LED para indicacion de la alarma de incendio. Para mas informacion sobre
el LED del detector y el boton de comprobacion de la sefial, véase 4.10. COMPROBACION MANUAL DE LA SENAL en pagina 24.
«  El detector posee un interruptor tamper (anti-sabotaje), y en la base del detector (5) esta el contacto magnético del interruptor

tamper (6) para emision de una sefial en caso de que se retire el detector. Si se retira el detector (4) se envia un mensaje de
fallo al ECI.

« Lacamara del detector esta protegida por un filtro de insectos. El tamafio de malla es de 0,3 mm.

BATERIAS, NUMERO DE TIPO 4612

1
.%z

Pl
|

El detector inaldmbrico es alimentado por dos baterias de litio de 3 V incluidas en el suministro. Si la tensién de las baterias es infe-
rior a 2,8 V, se genera un mensaje de fallo en el ECI. El detector desconecta la sefial inaldmbrica cuando la tension de las baterias
es inferior a los 2,3 V, ya que no es posible garantizar el funcionamiento con una tension tan baja. En tal caso se genera un fallo
“sin respuesta” en el ECI. Disponibles como piezas de recambio.

Las baterias (4612) tienen seis afios de vida Util en el 4611, en funcionamiento normal.

Cuando se reemplazan las baterias, ambas baterias deben retirarse del aparato durante 2 segundos para
forzar un reinicio del detector. (El fallo “bateria” esta bloqueado, por lo que es necesario reiniciar el siste-
ma para eliminar el fallo).
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4.2. LED IR

La camara de deteccion de humo posee un LED IR y un fotodiodo. Para detectar el humo se utiliza la reflexion de la luz infrarro-
ja. El'humo entra en la camara de deteccidn a través de un filtro de insectos y un laberinto dptico. Este disefio mejora el flujo de
entrada del humo y también permite que el vapor se condense en las superficies exteriores, para evitar alarmas falsas. El estado
del LED IR se comprueba cada 30 minutos. Si el estado del LED IR no es correcto, se genera un fallo en el ECI después de tres
valores de lectura erroneos. Esto ocurre después de 3 x 30 (=90) minutos.

4.3. ALARMA DE INCENDIO

El detector realiza una comprobacion de alarma de incendio cada 5,1 segundos. Este intervalo de comprobacion se reduce a 1 se-
gundo cuando el valor esta por encima del nivel umbral de alarma de incendio, que corresponde a un 3,5 % de oscurecimiento por
metro. Para reducir el nimero de alarmas falsas, se requieren tres valores/lecturas por encima del nivel umbral de alarma antes de
que se envie un mensaje de alarma de incendio al ECI. EI ECI emite entonces un mensaje para encender el LED de indicacion en

el detector inalambrico. EI ECI también envia un mensaje para encender el zumbador integrado, si hay programada una expresion

de control: para prioridad alta, media y/o baja.

4.4. COMPENSACION DE SENSIBILIDAD

Para mantener constante la sensibilidad, independientemente de la contaminacion del detector,

se sustrae un factor de compensacion de la contaminacién (SCF) de los valores momentaneos de oscurecimiento por humo, antes
de que estos sean evaluados en los algoritmos de alarma. EI SCF se calcula durante un periodo de 36 horas como se indica a
continuacion:

durante 13 minutos se guardan todos los valores de oscurecimiento de humo momentaneos y se calcula una media. EI SCF se
cambiara directamente si la media es mas baja que el SCF real, de lo contrario no habra ningiin cambio.

Esto es valido durante 18 horas. Al cabo de este tiempo, el SCF también se cambiaré si la media es mas alta que el SCF real
(normalmente sera mas alta debido a la contaminacion).

Después de otras 18 horas, el valor SCF se cambiara si la media es mas baja 0 mas alta que el SCF real y se guardara en la
memoria no volatil del detector.

Se iniciara un nuevo periodo de 18 + 18 = 36 horas con un calculo del valor medio cada 13 minutos.

44.1.  SENAL DE SERVICIO

Una sefial de servicio se activa cuando el valor SCF del detector es de 2%/m; en este caso, el detector debe ser sustituido.
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4.5. AJUSTAR LA DIRECCION DE BUCLE COM - PROGRAMACION
EN EBLWin

Cada unidad inaldambrica recibe una direccion de bucle COM, o una direccion técnica, en el programa EBLWin. La direccion de la
unidad inalambrica debe ser la direccion de bucle COM de la estacién base +1, +2, hasta +16.

Ventana de dialogo de EBLWin para el “Detector de humo fotoeléctrico inalambrico 4611”.

ctrico inaldmbrico 4611 7

e

Jetector de humo fotoe

Informacion general

Direccion técnica 4 MNombre Detector de humo fotoeléctrico inalambrico 4611

Punto de alama  Prioridad alta  Prioridad media  Prioridad baja

Punto de alama
Zona Direccign
1 1

Texto

Canal de tiempo para Anuncio de Alerta
Siempre off e
Deshabilitar por canal de tiempo

Siempre off w
2-Unidades Dependientes Canal de Tiempo
Siempre off ~

Cancelar Aplicar Afiadir...

Para cada unidad inalambrica también se debe programar en EBLWin el nimero de presentacion (Zona-Direccion), el texto de
alarma, etc.
Las expresiones de control para el zumbador (prioridad alta, media y baja) se deben programar (solo detector inalambrico).

Ejemplo: La direccion de bucle COM de la estacion base es 012.

N (T=

013 } Nimero de unidad Direccion de bucle COM de la unidad inalambrica
| — de control
a@ 014 0 Direccion de bucle COM de la estacion base +1 (012 +1=013)
012 l NT 1 Direccion de bucle COM de la estacion base +2 (012 +2=014)
{

15 Direccién de bucle COM de la estacion base +16 (012+1=028)
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4.6. AJUSTAR LA DIRECCION DE LAS UNIDADES INALAMBRICAS

Debido a la electricidad estatica, no se recomienda el uso de herramientas conductoras, como destornilla-
dores metalicos, para ajustar los interruptores DIL.

Cada estacion base puede tener conectadas hasta 16 unidades inalambricas.
La direccion de las unidades inalambricas (0-15) debe ajustarse para cada unidad individualmente.

La direccion de las unidades inalambricas, ajustadas con los interruptores DIL, es siempre 0 para la prime-
ra unidad conectada a una estacion base. Todas las unidades inalambricas deben estar en orden consecu-
tivo.

0=0FF1=0ON
Direccion Interruptor 1 | Interruptor 2 | Interruptor 3 | Interruptor 4
0 0 0 0 0
1 0 0 0 1
2 0 0 1 0
3 0 0 1 1
4 0 1 0 0
5 0 1 0 1
6 0 1 1 0
7 0 1 1 1
8 1 0 0 0
9 1 0 0 1
10 1 0 1 0
1 1 0 1 1
12 1 1 0 0
13 1 1 0 1
14 1 1 1 0

Tras el cambio de direccion, es necesario un reencendido. Desconectar y volver a conectar ambas bate-
rias.
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4.7. AJUSTAR EL CANAL DE TRANSMISION

Debido a la electricidad estatica, no se recomienda el uso de herramientas conductoras, como destornilla-
dores metalicos, para ajustar los interruptores DIL.

Véase el apartado 3.1.1. CANAL DE TRANSMISION (0-3) en pagina 7.

0=0FF1=0ON

Canal de transmision Interruptor 5 Interruptor 6
0 0 0

1 0 1

2 1 0

Tras el cambio del canal de transmision, es necesario un reencendido. Desconectar ambas baterias,
esperar 2 segundos y conectarlas de nuevo.
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4.8. REGISTRAR UNA UNIDAD INALAMBRICA

Debido a la electricidad estatica, no se recomienda el uso de herramientas conductoras, como destornilla-
dores metalicos, para ajustar los interruptores DIL.

Se recomienda efectuar el registro lo mas cerca posible de la posicién final de montaje de cada unidad
inalambrica.

Véase el apartado 3.1.1. CANAL DE TRANSMISION (0-3) en pdgina 7 para mds informacién.

Detector inalambrico — abierto

Botdn de registro

Pulsador manual inalambrico — abierto
Interruptor DIL 8 ON = Registro

1.
2.
3.
4.

Ponga la estacion base en “Registro” segun el apartado 7.6. AIUSTAR EL MODO DE REGISTRO en pagina 39.
Ponga el interruptor DIL 8 (4) en encendido (ON).

Inserte y conecte las dos baterias 4612. Véase la ilustracién de arriba.

Presione el boton de registro (2).

Cierre el “Modo de registro” en el ECI para la estacidn base correspondiente.

Véase el apartado 7.6. AJUSTAR EL MODO DE REGISTRO en pagina 39 para la estacion base.

f)  Verifique el registro segun el apartado 4.8.1. VERIFICAR EL REGISTRO en pagina 21.

QO T QO
—_—— = — —

D
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4.8.1. VERIFICAR EL REGISTRO

LED del detector y botdn de comprobacién de la sefial
LED azul

LED del pulsador manual

Botdn de comprobacion de la sefial del pulsador manual

bl

Si el registro es correcto:
«  EILED azul (2) en la estacion base parpadea 3 veces.

«  EILED del detector (1) / el LED del pulsador manual (3) parpadea 3 veces y el zumbador suena una vez.
+  Sielregistro es correcto, enchufe el detector inaldmbrico en su base.

Si el registro no es correcto:
«  EILED azul (2) en la estacion base no parpadea.

«  EILED del detector (1) / el LED del pulsador manual (3) no parpadea y el zumbador no suena.

+  El detector inaldmbrico y/o la estacién base se deben colocar en otra posicién, y/o se deben recambiar las baterias, antes de
que sea posible iniciar un nuevo procedimiento de registro. Véase el apartado BATERIAS. NUMERO DE TIPO 4612 en pagina
15.

+  El cambio de la posicion de la estacion base afecta a todos los detectores. El procedimiento de registro se debe repetir para
todas las unidades inalambricas.
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4.9. AJUSTAR EL MODO DAR DE BAJA

Cada unidad inalambrica registrada se puede dar de baja individualmente.
Todas las unidades inaldmbricas registradas en una unidad base se pueden cancelar conjuntamente en dicha unidad base.
Véase el apartado 3.1.1. CANAL DE TRANSMISION (0-3) en pagina 7 para mas informacion.

491.  DAR DE BAJA UNA UNIDAD INALAMBRICA

Detector inalambrico — abierto

Botdn de registro

Pulsador manual inalambrico — abierto
Interruptor DIL 8 OFF = dar de baja

1.
2.
3.
4.

Ponga la unidad base en “Dar de baja” segun el apartado 7.7. AJUSTAR EL MODO DAR DE BAJA en péagina 40.

Ponga el interruptor del detector DIL 8 (4) en la posicion OFF (apagado).

Presione el boton de registro.

Verifique que se ha dado de la baja la unidad segun el apartado 4.8.1. VERIFICAR EL REGISTRO en pagina 21.

Cierre el “Modo Dar de baja” en el ECI para la estacién base correspondiente. Véase el apartado 7.7. AJUSTAR EL MODO

QO T QO

D

~_— — = — —

DAR DE BAJA en pagina 40 para la estacion base.
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49.2. DAR DE BAJA TODAS LAS UNIDADES INALAMBRICAS

w

Qo O T Q
—_— = =

Estacion base direccionable — abierta
LED azul
Boton Borrar

Ponga la unidad base en “Dar de baja” segun el apartado 7.7. AJUSTAR EL MODO DAR DE BAJA en pagina 40.

Mantenga pulsado el botén Borrar (3) en la estacidn base durante 5 segundos.

Si se ha dado de baja correctamente, el LED azul (2) en la estacion base parpadea 3 veces.

EI LED azul (2) se apaga y la estacion base se reinicia. Tan pronto como se restablece la comunicacion entre el ECl y la
estacion base, el ECI pondra la estacion base en el modo Dar de baja.

Cierre el modo “Dar de baja” en el ECI para la estacidn base correspondiente. Véase el apartado 7.7. AJUSTAR EL MODO

DAR DE BAJA en pagina 40 para la estacion base.
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410. COMPROBACION MANUAL DE LA SENAL

Cuando el sistema inalambrico trabaja en el modo “normal”, la comunicacién entre la estacidn base y una unidad inalambrica pue-
de comprobarse como se indica a continuacion:

a) Pulse el boton de comprobacion de la sefial en la unidad inalambrica. EI LED del detector parpadea durante 5 segundos.
b) Compruebe el LED de la unidad inalambrica al cabo de estos 5 segundos:

« siel LED parpadea 3 veces (1s ON/0,5s OFF), esto indica que la unidad inalambrica se comunica con su estacién base y que
se cumplen los requisitos de la norma EN54-25;

e d B W

+ siel LED parpadea 2 veces x 3, esto indica que la unidad inaldmbrica se comunica con su estacion base, pero que no se
cumplen los requisitos de la norma EN54-25;

T SEE EE EI

+ siel LED parpadea 3 veces (0,25s ON/1,25s OFF), esto indica que la sefial de transmision es demasiado débil. La unidad
inalambrica y/o la estacion base se deben colocar en otra posicién.

e JEN

*+ siel LED no parpadea (OFF), esto indica que la unidad inaldmbrica no esta en comunicacién con la estacion base.
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5. PULSADOR MANUAL INALAMBRICO 4614
5.1. INFORMACION BASICA

El pulsador manual inalambrico se emplea para activar una alarma de incendio manualmente. La activacion de una alarma de
incendio es indirecta (tipo B). Para accionar el pulsador manual es necesario presionar el elemento de cristal hasta romperlo y
apretar después el boton pulsador. Esto generara una alarma de incendio en el ECI

Dentro del pulsador manual inalambrico hay un interruptor tamper para la “sefial de puerta abierta”. Si la puerta del WMCP esta
abierta, el WMCP envia un mensaje de fallo al ECI.

El mensaje de fallo es el mismo que para el detector inalambrico:

Fallo: Detector xxx-xx / yyyyyy retirado

La unidad esta destinada al uso en interiores y lugares secos.

- 135 - 36,
— ,_I&_‘ ,__.Ji—_l-T

: (
2
\ — = S .
3

(Medidas en mm)

1. Ojo de cerradura
2. LED
3. Pulsador
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BATERIAS, NUMERO DE TIPO 4612

1. Pulsador manual inalambrico abierto
2. Baterias

El pulsador manual inalambrico es alimentado por dos baterias de litio de 3 V incluidas en el suministro. Si la tension de las ba-
terias es inferior a 2,8 V, se visualiza el fallo “bateria” en el ECI. El pulsador manual desconectaré la sefial inaldambrica cuando la
tensidn de las baterias sea inferior a 2,3 V, ya que no es posible garantizar el funcionamiento con una tensién tan baja. En tal caso
se genera un fallo “sin respuesta” en el ECI.

Disponibles como piezas de recambio.

Las baterias (4612) tienen seis afios de vida util en el 4614, en funcionamiento normal.

Cuando se reemplazan las baterias, se deben retirar ambas baterias durante 2 segundos para forzar un
reinicio del pulsador manual. (El fallo “bateria” esta bloqueado, por lo que es necesario reiniciar el sistema
para eliminar el fallo).
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5.2. ALARMA DE INCENDIO

Para accionar el pulsador manual es necesario presionar el elemento de cristal hasta romperlo y apretar después el boton pulsa-
dor. Esto genera una alarma de incendio en el ECI. EI ECI envia entonces un mensaje para encender el LED de indicacion en el
pulsador manual inalambrico.

5.3. AJUSTAR LA DIRECCION DE BUCLE COM - PROGRAMACION
EN EBLWin

Cada pulsador manual inalambrico recibe una direccion de bucle COM, o una direccion técnica, en EBLWin. La direccién del
WMCP sera la direccion de bucle COM de la estacion base +1, +2, hasta +16.

Todas las unidades inalambricas deben estar en orden consecutivo.

Para cada pulsador manual inalambrico también se deben programar en EBLWin el nimero de presentacién (Zona-Direccion),
el texto de alarma, etc.

FUISaaoT anua dld Nco ae alarma de Incendio 80 14

Informacion general

Direccion técnica 1 MNombre  Pulsader manual inalambrico de alama de incendic

Punto de alama
Zona Direccion
1 1
Texto

Canal de tiempo para Anuncio de Alerta

Siempre off w

Cancelar Aplicar Afiadir...

Ventana de didlogo en EBLWin para el “Pulsador manual inalambrico 4614”.

Ejemplo: La direccidn de bucle COM de la estacidn base es 012.

//—ﬁ —\\ ( [«] 01} Niimero de unidad de  Direccién de bucle COM de la unidad inalambrica
control

£ —N 014 Direccion de bucle COM de la estacion base +1 (012+1=013)
012 ﬁ 0 Direccion de bucle COM de la estacion base +2 (012+2=014)
1
’ 01 51 etc. Direccion de bucle COM de la estacion base +16 (012+1=028)
15

RN
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5.4. AJUSTAR LA DIRECCION DEL PULSADOR MANUAL
INALAMBRICO

Véase el apartado 4.6. AJUSTAR LA DIRECCION DE LAS UNIDADES INALAMBRICAS en pagina 18.

5.5. AJUSTAR EL CANAL DE TRANSMISION

Véase el apartado 4.7. AJUSTAR EL CANAL DE TRANSMISION en pagina 19.

5.6. REGISTRAR UN PULSADOR MANUAL INALAMBRICO

Véase el apartado 4.8. REGISTRAR UNA UNIDAD INALAMBRICA en pagina 20.

5.7. AJUSTAR EL MODO DAR DE BAJA

Véase el apartado 4.9. AJUSTAR EL MODO DAR DE BAJA en pagina 22.

5.8. COMPROBACION MANUAL DE LA SENAL

Véase el apartado 4.10. COMPROBACION MANUAL DE LA SENAL en pagina 24.
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6. UNIDAD DE RECONOCIMIENTO DE ALARMA LOCAL
INALAMBRICA 4645

La unidad de reconocimiento de alarma local inalambrica (WLAAU) es un dispositivo que se comunica a través del bucle COM.
Instalar la WLAAU en una sala u otro lugar junto con un detector de humo y una base de sirena.

Cuando el detector detecta humo, se activa una alarma local acustica desde la base de sirena y se enciende un LED en la WLAAU.
Si se presiona el boton (reconocimiento) en un plazo de 30 segundos (0 en otro tiempo programado), la sefial acustica se detiene

y la alarma se mantiene local durante otros 3 minutos (u otro tiempo programado). Si no se presiona el botén, se activa una alarma
de incendio real.

Si se elimina el humo que ha generado la alarma (por ejemplo, abriendo una ventana) en un plazo de 3 minutos (o en otro tiempo
programado), la alarma se reinicia. De lo contrario, se activa una alarma de incendio real.

Dentro de la unidad de reconocimiento de alarma local inalambrica hay un interruptor tamper para la “sefial de puerta abierta”.
Si la puerta de la WLAAU esta abierta, la WLAAU envia un mensaje de fallo al ECI.

El mensaje de fallo es el mismo que para el detector inalambrico:

Fallo: Detector xxx-xx / yyyyyy retirado

La unidad esta destinada al uso en interiores y lugares secos.

- 135 -l 36,
= *
@ M %
1 N\
2
= " — - —_
3

(Medidas en mm)

1. Ojo de cerradura
2. LED
3. Pulsador
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BATERIAS, NUMERO DE TIPO 4612

1. Pulsador manual inalambrico abierto
2. Baterias

La unidad de reconocimiento de alarma local inaldambrica es alimentada por dos baterias de litio de 3 V incluidas en el suministro.
Si la tension de las baterias es inferior a 2,8 V, se visualiza el fallo “bateria” en el ECI. La unidad de reconocimiento de alarma local
desconecta la sefial inalambrica cuando la tension de las baterias es inferior a lo 2,3 V, ya que no es posible garantizar el funciona-
miento con una tension tan baja. En tal caso se genera un fallo “sin respuesta” en el ECI.

Disponibles como piezas de recambio.

Las baterias (4612) tienen seis afios de vida util en el 4614, en funcionamiento normal.

Cuando se reemplazan las baterias, extraer ambas baterias durante 2 segundos para forzar un reinicio del
Alarma.de la unidad de reconocimiento de alarma local. (El fallo “bateria” esta bloqueado, por lo que es
necesario reiniciar el sistema para eliminar el fallo).

6.1. ALARMA DE INCENDIO

Cuando uno de los detectores en la zona LAA entra en estado de alarma, se inicia el proceso de reconocimiento de alarma (AA)
y se activa el tiempo de reconocimiento.

Durante el tiempo de reconocimiento (tiempo A=10-120 seg. - programable en EBLWin), suena el zumbador en la zona LAAy se
encienden los LED en la LAAU y los detectores). La alarma se puede reconocer (hasta tres veces = 3 x 3 min. - programable en
EBLWin) pulsando el boton que se encuentra en la LAAU inalambrica. Si se pulsa el boton, el LED en la LAAU empieza a parpa-
dear. Pueden transcurrir hasta 10 segundos antes de que los zumbadores locales se silencien.

Si no se pulsa el botdn durante el tiempo A, se activa una alarma de incendio normal y se envia una sefial a los bomberos vy al
sistema de alerta de emergencia.

Cuando se reconoce la alarma se silencia el zumbador local y se activa el tiempo de investigacion (tiempo | =1-9 min. - programa-
ble en EBLWin). Al final del tiempo de investigacion, si la alarma todavia existe, se activa una alarma de incendio normal.

El proceso AA finaliza si todos los detectores en la zona LAA vuelven a su estado normal (por debajo del nivel de alarma de incen-
dio) durante el tiempo |.

Para los multidetectores 44001 y 4400, la funcién LAA se puede programar en EBLWin, para cancelarla si el elemento sensor de
calor en los detectores detecta una alarma de incendio.
LAAL informacion

LAA zona 1]

Contador de repeticiones 1

[] Cancelar retraso por calor.

En este caso, la deteccidn de calor estara ajustada a una temperatura de 56°C, correspondiente a un detector de calor de la clase
A1. Sila temperatura supera el nivel umbral de alarma, el tiempo de investigacidn / reconocimiento se anula de inmediato y se
genera una alarma de incendio normal.
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6.2. AJUSTAR LA DIRECCION DE BUCLE COM - PROGRAMACION
EN EBLWin

Cada unidad inalambrica recibe una direccion de bucle COM, o una direccién técnica, en EBLWin. La direccion de la WLAAU debe
ser la direccion de bucle COM de la estacion base +1, +2, hasta +16.

Todas las unidades inalambricas deben estar en orden consecutivo.
Cada unidad de reconocimiento de alarma local inalambrica se debe programar también en EBLWin en relacién con la zona LAAy
la Zona-Direccion.

La ventana de dialogo de la WLAAU en EBLWin esta ajustada originalmente para 5 zonas LAA con 5 detectores en cada zona,
pero es posible conectar todos los detectores de humo de una zona a la zona LAA, introduciendo la direccidén 100 en la ventana de

dialogo de la WLAAU en EBLWin.
En el ejemplo siguiente, toda la zona numero 3 esta conectada a la zona LAA nimero 1.
LAAU Unidad inalambrica de reconocimiento de alarma ?

Informacion general

Direccion técnica 3 Mombre  LAAL Inaldmbrico
LAAL informacion
LAA zona 1

Contador de repeticiones 3

[ Cancelar retraso por calor.

Zona-Direcciones (introduzeca zona=0 para la direccion de zona no utilizada)

1 3 100 2 0 0
30 0 4 0 0
50 0

Cancelar Aplicar Afiadir. ..

Ventana de didlogo en EBLWin para la “Unidad de reconocimiento de alarma local inalambrica 4645”.

Ejemplo: La direccidn de bucle COM de la estacidn base es 012.

//—ﬁ —\\ ( EI 0]} Numero de unidad Direccion de bucle COM de la unidad inalambrica

de control
Z—N Direccion de bucle COM de la estacion base +1 (012 +1=013)
012 ﬁ 014 i, Direccion de bucle COM de la estacion base +2 (012+2=014)
1
’ 015 | = etc. Direccion de bucle COM de la estacion base +16 (012+1=028)
15

) @
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6.3. AJUSTAR LA UNIDAD DE RECONOCIMIENTO DE ALARMA
LOCAL

Véase el apartado 4.6. AJUSTAR LA DIRECCION DE LAS UNIDADES INALAMBRICAS en pagina 18.

6.4. AJUSTAR EL CANAL DE TRANSMISI()N

Véase el apartado 4.7. AJUSTAR EL CANAL DE TRANSMISION en pagina 19.

6.5. REGISTRAR UNA UNIDAD DE RECONOCIMIENTO DE ALARMA
LOCAL

Véase el apartado 4.8. REGISTRAR UNA UNIDAD INALAMBRICA en pagina 20.

6.6. AJUSTAR EL MODO DAR DE BAJA

Véase el apartado 4.9. AJUSTAR EL MODO DAR DE BAJA en pagina 22.

6.7. COMPROBACION MANUAL DE LA SENAL

Véase el apartado 4.10. COMPROBACION MANUAL DE LA SENAL en pagina 24.
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7. ESTACION BASE DIRECCIONABLE PARA UNIDADES
INALAMBRICAS 4620

7.1. INFORMACION BASICA

1

1. Tapa 7. Modo DIL

2. Estacion base — abierta 8. Canal DIL

3. LED azul 9. Direccion DIL

4. Botdn de ajuste (registrar) 10.  Terminal de la alimentacion principal
5. Boton Borrar (dar de baja) 11. Terminal de bucle COM

6. LEDrojo

La estacion base direccionable para las unidades inalambricas es una placa de circuito impreso montada en una tapa (1).

Tiene dos terminales de conexion rapida para el bucle COM (11) (entrada / salida) y la alimentacién principal (10).

Véase el capitulo 10. DATOS TECNICOS en pagina 50.

Cada estacion base puede tener conectadas hasta 16 unidades inalambricas. Hasta cuatro estaciones base pueden conectarse a
cada bucle COM, incluidos los SUB-bucles.

Se recomienda montar la estacion base en posicion vertical, porque sus dos antenas se encontraran asi en la posicion mas conve-
niente. La estacion base debera situarse en un lugar central con respecto a las unidades inalambricas. Deben tenerse en cuenta
los diversos materiales de las paredes.

Si se utilizan mas de cuatro estaciones base 4620, la distancia entre estaciones base que utilicen el mismo canal de transmision
debe ser de al menos 30 metros. Lo mismo se aplica a los detectores inalambricos que utilicen el mismo canal de transmision.

La distancia entre estaciones base y detectores inalambricos que utilicen canales de transmision diferentes debe ser de al menos
2 metros.

Cho Ch 1 cho 30m cho

AISLADOR DE CORTOCIRCUITO

Como equipamiento adicional, la estacidn base posee un aislador de cortocircuito integrado que no requiere una direccién de bucle
COM propia. Como cualquier otro aislador de cortocircuito, se le debe asignar un nimero de secuencia individual en la direccién A
del bucle COM, cuando se lo registra en EBLWin.
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7.2. CONEXIONES

La estacion base cuenta con dos terminales de conexién rapida. El terminal de la alimentacion principal (2) y el terminal

del bucle COM.

Usar cables de conexién @ 0,6 — 1,2 mm (aprox. 0,28 — 1,13 mm?).

Si se usa un cable de @ 0,6 mm, es posible que sea necesario pulsar el boton de desbloqueo para introducir el cable en el conec-
tor.

«  Alimentacion principal: 24 V DC (entrada / salida) respectivamente. Se requieren como maximo 40 mA.

«  Bucle COM: el consumo de corriente maximo del bucle COM es de 6 mA.

4

AN

/

SA/L SB/C

ON|+— 24vDC
— SA|N O ON|+---------;
SA|N O ON|- — 0V
SB|N O ON =y
sB|N O po

SA/L SB/C

Estacion base - abierta

Terminal de la alimentacion principal
Terminal de bucle COM

Antenas integradas

B~

Conecte la alimentacién principal a la unidad de control o la fuente de alimentacion externa 4466. Instale la estacién base lo mas
cerca posible; se requiere una longitud de cable maxima de 3 m.

Se recomienda que las entradas de cable estén cerca del terminal de la alimentacion principal (2) y el ter-
minal del bucle COM (3), porque las antenas (4) se encuentran en la parte superior de la estacion base.
Las antenas no deben estar ocultas por los cables.
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7.3. AJUSTAR LA DIRECCION DE BUCLE COM - PROGRAMACION
EN EBLWin

La estacion base debe tener una direccion de bucle COM, 1-253. La estacion base se programa en el programa de PC EBLWin.
En un sistema EBL pueden conectarse hasta cuatro unidades base a cada unidad de bucle COM, incluidos los SUB-bucles.

Estacion base direccicnable para unidades inalambricas 4620 7 >

Informacidn general

Direccian técnica Mombre  Estacion base direccionable para unidades inal

Aislador de cortocircuito
M2 de secuencia 0

Cancelar Aplicar Ariadir...

Ventana de didlogo en EBLWin para la estacion base direccionable 4620

Para permitir el autodireccionamiento del bucle o para conectar el mayor niumero posible de unidades inalambricas, las estaciones
base inalambricas 4620 deben tener la direccién 144, 161, 178 o 195.
Ajuste los interruptores DIL como se muestra a continuacion.

[ - . [ e .-
[~ [~ -]~ |~
[ e [ e [ e [ e
[ - [ - [ - [ -
|~ [~ - - [~
[ - . - e [ e
[~ [ o~ [ .~
- s |- & - s -
144 161 178 195
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EL INTERRUPTOR DIL DE DIRECCION EN LA ESTACION BASE

Debido a la electricidad estatica, no se recomienda el uso de herramientas conductoras, como destornilla-
dores metalicos, para ajustar los interruptores DIL.

Direccion 128
Direccion 64

Direccion 32

Direccion 16

Direccion 8

Direccion 4

Direccion 2

Direccion 1

LED rojo

Estacion base - abierta

COWoENDaR LN

—

+  Todos los interruptores (1-8) OFF =0 NOTA: 0 es una direccion de bucle COM no valida.
* Interruptor “8” ON = 1 (direccion de bucle COM 001.)

* Interruptor “8” OFF e interruptor “7” ON = 0+2 = 2 (direccion de bucle COM 002.)

+ Interruptor “8” ON e interruptor “7” ON = 1 +2 = 3 (direccion de bucle COM 003.)

... efc.

Ejemplo: Interruptores “8”, 77, “6”, “5”, “4”, “3”, “2" y “1” ON = 1+2+4+8+16+32+64+128 = direccion 255.

Tras la configuracion de las direcciones, la estacion base se reinicia automaticamente, y asi lo indica
el LED rojo (9) que parpadea 1 vez.
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7.4. AJUSTAR EL CANAL DE TRANSMISION

Debido a la electricidad estatica, no se recomienda el uso de herramientas conductoras, como destornilla-
dores metalicos, para ajustar los interruptores DIL.

Interruptor de canal 1

1.

2. Interruptor de canal 2

3. Canal DIL

4. LED rojo

5. LED azul

6. Estacion base - abierta
0=0FF1=0ON
Canal de transmision Interruptor 1 Interruptor 2
0 0 0
1 0 1
2 1 0

Después del cambio del canal de transmision, el LED azul (5) parpadea 3 veces y, tras ello, la estacion
base se reinicia. El reinicio es indicado por el LED rojo (4) que parpadea 1 vez.

Después del cambio del canal de transmision, todos los datos de cualquier detector / pulsador manual
registrado se borraran. Todas las unidades inalambricas se deben registrar en el nuevo canal de transmi-
sion.
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7.5. AJUSTAR EL MODO DE INSTALACION

Normalmente, la estacidn base se comunica con sus unidades inalambricas cada 2 minutos.

En el “modo de instalacién”, la comunicacién tiene lugar cada 5 segundos. Este modo se puede usar mientras se recogen datos
para el sniffer y el registro, para que los datos puedan recogerse mas rapidamente.

1. Estacion base
2. LED azul

a) Ajuste la estacion base (1) en el “modo de instalacién” del menu del ECI.
+ En EBLOne; vaya al menu “-%-4

« En EBL512 G3; vaya al menu H5/A8
+ En EBL128; vaya al menu H5/A9
b) El cambio del modo se confirma por el LED azul (2) encendido con luz fija.

CERRAR EL “MODO DE INSTALACION”.
c) Tras la operacion, cierre el “Modo de instalacion” en el ECI para la estacién base correspondiente.

Si la estacion base esta ajustada en el “modo de instalacion” del ECI, permanecera en este modo hasta
que este se cierre en el ECI o bien automaticamente al cabo de 10 horas.

En el “modo de instalacion”, las unidades inalambricas no funcionan normalmente. No es posible activar
la alarma de incendio, y tampoco se activa la funcién de comprobacion manual de la senal.
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7.6. AJUSTAR EL MODO DE REGISTRO

1. Estacion base
2. LED azul
3. LEDrojo

a) Ajuste la estacion base (1) en el “modo de registro” del menu del ECI.
+ En EBLOne; vaya al meni % > X > @

« En EBL512 G3; vaya al ment H5/A8
« En EBL128; vaya al ment H5/A9

b)  El cambio del modo se confirma por el LED azul (2) encendido con luz fija.

CERRAR EL “MODO DE REGISTRO".
c) Una vez que se hayan registrado las unidades inalambricas, cerrar el “modo de registro” en el ECI para la estacion base
correspondiente:
Esto se confirma por el LED azul (2) que se apaga.
EI LED rojo (3) parpadea 1 vez, indicando el reinicio de la estacion base.
La estacion base se sincroniza entonces con todas sus unidades inalambricas. Esto puede tardar hasta 5 minutos.
Una vez finalizada la sincronizacién, corregir cualquier error posible en el ECI.

SSHRC INUARS

Si la estacion base esta en el “modo de registro” del ECI, permanecera en este modo hasta que este se
cierre en el ECI o bien automaticamente al cabo de 10 horas.
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7.7. AJUSTAR EL MODO DAR DE BAJA

1. Estacion base
2. LED azul
3. LEDrojo

a) Ajuste la estacion base (1) en el “modo Dar de baja” del menu del ECI.
+ En EBLOne; vaya al meni % > X > &

« En EBL512 G3; vaya al menu H5/A8
« En EBL128; vaya al ment H5/A9

b)  El cambio del modo se confirma por el LED azul (2) encendido con luz fija.

CERRAR EL “MODO DAR DE BAJA".
c) Una vez que se hayan dado de baja las unidades inalambricas, cerrar el “modo Dar de baja” en el ECI para la estacion base
correspondiente:
Esto se confirma por el LED azul (2) que se apaga.
EI LED rojo (3) parpadea 1 vez, indicando el reinicio de la estacion base.
La estacion base se sincroniza entonces con todas sus unidades inalambricas. Esto puede tardar hasta 5 minutos.
Una vez finalizada la sincronizacién, corregir cualquier error posible en el ECI.

SSRIC IKUARS

Si la estacion base esta en el “modo Dar de baja” del ECI, permanecera en este modo hasta que este se
cierre en el ECI o bien automaticamente al cabo de 10 horas.
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7.8. MODO DIL

La funcién del modo DIL puede usarse para registrar las unidades inalambricas. No es necesario que la estacion base esté conec-
tada al ECI. Para la estacion base se requieren solamente conexiones de 24 V. Por lo tanto, esta funcion es ideal cuando el registro
se realiza fuera del lugar de instalacion.

Debido a la electricidad estatica, no se recomienda el uso de herramientas conductoras, como destornilla-
dores metalicos, para ajustar los interruptores DIL.

Interruptor de modo 1
Interruptor de modo 2
Modo DIL

Estacion base — abierta
Botdn de ajuste

1.
2.
3.
4.
5.

0= OFF 1= ON

MODO Interruptor de modo 1 | Interruptor de modo 2

Modo normal 0 0

Modo de ajuste 0 1
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7.81.  REGISTRO CON MODO DIL

Interruptor de modo 1

Interruptor de modo 2

Modo DIL

Estacion base - abierta

LED azul

Botdn de ajuste

Detector inalambrico — abierto

Botdn de registro

Interruptor DIL 8

Pulsador manual inalambrico — abierto

1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.
9.
0.

—_

a) Conecte 24 V a la estacion base segun el apartado 7.2. CONEXIONES en pagina 34.

b) Ajuste el canal de transmision para la unidad base segun 7.4. AJUSTAR EL CANAL DE TRANSMISION en pagina 37.

c¢) Ajuste el canal de transmision para las unidades inalambricas segun 4.7. AJUSTAR EL CANAL DE TRANSMISION en pagina
19.

d) Ajuste la direccion de las unidades inalambricas segtin 4.6. AJUSTAR LA DIRECCION DE LAS UNIDADES INALAMBRICAS en

pagina 18.

Ajuste el modo DIL (3) en el modo de ajuste. Véase la tabla en el apartado 7.8. MODO DIL en pagina 41.

Ponga el interruptor DIL 8 (9) en ON (encendido).

Inserte y conecte una bateria 4612 en las unidades inalambricas.

Pulse y mantenga apretado el botdn de ajuste (6) en la estacion base. EI LED azul (5) se enciende.

Pulse el botdn de registro (8) en la unidad inalémbrica.

Verifique el registro segun el apartado 4.8.1. VERIFICAR EL REGISTRO en pagina 21.

Suelte el botdn de ajuste (6). EI LED azul (5) se apaga.

Desconecte la bateria de la unidad inalambrica.

Una vez registradas todas las unidades inalambricas, desconecte la alimentacion de 24 V de la estacion base.

TQ 2

_— R —.
_ = = == —

3
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8. SNIFFER INALAMBRICO 4613
8.1. INFORMACION BASICA

Como ayuda para la planificacion, la instalacion y la puesta en marcha, se puede utilizar un sniffer inalambrico para comprobar si
las sefales entre una estacion base y sus unidades inaldmbricas son buenas, aceptables o0 malas.

También se puede comprobar el ruido de fondo. Se recomienda encarecidamente hacer una comprobacién en el lugar antes de la
instalacion definitiva.

El sniffer en un dispositivo USB provisto de una antena. El dispositivo se conecta a un PC (ordenador portatil) y se usa con el pro-
grama EBLsniffer. Este programa de PC se utiliza en el lugar de instalacién para comprobar y presentar:
el ruido de fondo.

* las sefales entre una estacion base y sus unidades inaldmbricas.

Puesto que el PC puede afectar al sniffer, se recomienda muy especialmente utilizar un cable de extension
USB entre el PC y el sniffer cuando se compruebe el ruido de fondo. El cable debera tener una longitud
minima de 2 metros. El cable no esta incluido en el suministro del sniffer.

El sniffer necesita controladores. Descargue los controladores de nuestro sitio web y consulte las instruc-
ciones de instalacion en MEW01308.
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Durante la instalacion del programa del sniffer, seleccione la frecuencia deseada:
+  Estandar europeo: 868 / 869 MHz

+  Estandar australiano: 916,1/916,8 MHz

1 EBLSniffer - *

Select wireless sniffer A

(®) Wireless sniffer 4613 [European frequency standard)

() wireless sniffer 461340 [Australian frequency standard)

Cancel < Back

Para usar el programa en el PC, se requiere una llave de EBLWin 5094.
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8.2. COMPROBAR EL RUIDO DE FONDO

El ruido de fondo es producido por otras unidades que no son las unidades inalambricas y las estaciones base. Si los niveles de
las sefiales en las mismas frecuencias que las utilizadas para las unidades inalambricas son demasiado altos, pueden afectar a las
unidades inaldmbricas.

a) Instale el programa de PC EBLsniffer con un cable de extension USB entre el ordenador y el sniffer. Véase el apartado
8.1. INFORMACION BASICA en pagina 43.

b) Haga clic en Configurar/Abrir puerto serie. Seleccione un canal. No importa qué canal master o subcanal esté abierto.
La comprobacion del ruido de fondo utiliza solamente un sniffer, que escanea toda la banda de frecuencias que se desea
verificar.

c) Haga clic en el boton Comprobar fondo/Inicio. Se abre la pestafia de comprobacion del ruido de fondo.

d) Haga clic en el botdn Comprobar fondol/lnicio. Se interrumpe la comprobacion.

e) Haga clic en el botdon Guardar. El diagrama se guarda como una imagen .jpg.

Ejemplo:
En este ejemplo, la linea azul esta debajo de la linea naranja. El ruido de fondo es aceptable. El valor en % debe ser menor del
50 %, cuanto mas bajo sea, mejor.

4 EBLSniffer 1.0.0 = | 5 fwlem

Setup  Help

Check background: Start

Snifer Start Stop

Check background

RsSl

Save

Hapsedtime:  00:07.9

48

Puntos rojos: niveles de sefiales de radio pueden suponer un peligro para las unidades inalambricas y la estacion base.

Puntos verdes: niveles de sefiales de radio no suponen un peligro para las unidades inalambricas y la estacion base.

Linea azul: muestra el valor medio de puntos verdes y rojos y debe estar por encima o por debajo de la linea naranja.
(La linea azul no debe estar nunca debajo de la linea -120).
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8.3. COMPROBAR LA COMUNICACION

Compruebe el valor de comunicacion de la estacion base y las unidades inaldmbricas después de la instalacion.
El sniffer ayuda a optimizar la posicion de las unidades inalambricas.
a) Instale el programa de PC EBLsniffer.
b) Ponga la unidad base en el “modo de instalacion” segun el apartado 7.5. AJUSTAR EL MODO DE INSTALACION en pagina 38.
c) Haga clic en Configurar/Abrir puerto serie y seleccione el canal de transmision (TCh0-TCh3) que desee escuchar.
Designe un sniffer al canal de transmisién seleccionado. (Opcionalmente: si desea escuchar canales de fondo, designe un
sniffer a cada canal de respaldo que desee escuchar).
d) Haga clic en el botdn Sniffer/Inicio. Se abren las pestafias de sniffer y registro. Espere hasta que se establezca la
comunicacion.
e) Haga clic en el botdn Sniffer/Parada. Se interrumpe la comprobacién.
f) Haga clic en el botén Guardar. El diagrama se guarda como una imagen .jpg.

4 EBLSniffer 100Betad - MCHO l=lE 3
=
et e
sober [ St | (8
S, s 00005 | S, Sy FFOR2 | Al | Log, Sy 000005 | g, Sy OFFOES
bt e — —— i
Good Good Good Good Acceptable
RSS! (BS): 43 (42) RSS| (BS): 47 (47 RSS! (8S): 48 (47 RSS! (BS) 57 (58) RSSI
RSSI (Defector): 48 (47) RSS! (Detector) 58 (57) RSS! (Detector): 53 (53) RSS! (Detector): 68 (67) mzmg? g;
e
Spare: [ Spare: 0 Spare: o Spare: 0 Detector 02 43
= R T = et
e — e s E—
Good Good Good Acceptable pesaes 5 Detector 14
FSSIESE 61 (80 RSSIES: 43 (49 RSSIES: 46 (4 RssiES; 77 (7p  Detecor0n 84
RSS! (Delector) 66 (86)  RSSI(Defectod) 53 (53)  RSS|(Delector) §7 (84]  RSSIDetector) 85 (84) Detoctor0s 78 G
S
SR SO 00
T 8 T § Tt 0 | Detecor 10 50
—r — — L S
i o o
et | | E=E RSS! (BS): 52 (52)
RSSIDetectort 78 (78) RSSIOsectwr) 91 (91) RSSiDatecer: 58 (56  RSSIDebectory 61 (B oo 0 o 5
Spare: 0 [3 e: 0 ve: 0 BS Ant1: 5 =
e [ L RS55| (Detector): -61_ {62)
— — —_— —
=
Good Good Good Good il \
RSSI (BS) 56 RSS! 66 (45) RSS! 52 RSSI. £7 =
e s e e el e Spare: 0 8
s o e : Fetransmit: 'D\ 7

—_—
[—]

Ejemplo: Dos sistemas se comunican en el canal de transmision 0. La pestafia para el sistema “0x00005” est4 abierta.

Pestafia de sniffer

Pestafia de registro

Cuadro del indicador de intensidad de la sefial recibida (RSSI) del sniffer: el nivel de la sefial en el sniffer para cada unidad inaldmbrica y la unidad base.
Borrar datos: borra todos los datos de las unidades inalambricas y restablece la media. Haga clic cuando la unidad inalambrica se mueva a una nueva
posicion.

Ultimo valor de RSS! (BS): el nivel de la sefial en la estacion base

Valor medio de RSSI (BS): el nivel de la sefial en la estacion base

Ultimo valor de RSS! (unidades inalambricas): el nivel de la sefial en la unidad inalambrica

Valor medio de RSSI (unidades inalambricas): el nivel de la sefial en la unidad inalambrica

Reserva: numero de mensajes enviados en el marco “Spare”

Retransmitidos: nimero de mensajes retransmitidos

bl

S © oo NGO
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CUADRO UNIDADES INALAMBRICAS - EXPLICACION DE LOS COLORES

Esto significa que, si se debe cumplir la norma EN54-25, todos los cuadros de las unidades inalambricas deben estar verdes.

Buena: los valores medios Aceptable: al menos un

de la estacion base y del valor medio para la estacion
detector estan por encima base o un detector esta entre
de -75. -90y -75. No se cumple la
Se cumple la norma norma EN54-25.

EN54-25.

CUADRO DEL SNIFFER - EXPLICACION DE LOS COLORES

Estos valores muestran si la posicion del sniffer, comparada con las posiciones de las unidades inaldmbricas y la estacién base,
es buena, aceptable o mala. Si es necesario, mueva el sniffer hasta una posicién aceptable o buena.

Buena: Aceptable:
ningun valor RSSI esta por ningun valor RSSI esta por
debajo de -75. debajo de -90.
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PESTANA DE REGISTRO
La “pestafia de registro” para un sistema muestra la comunicacién entre la estacién base y las unidades inalambricas.
Este registro y la informacién mostrada estan destinados basicamente a fines de investigacion y desarrollo.

Z EBLSniffer 100 - TChl == g

Setup  Help

Check background: Start Stop

Sniffer Start Stop

Snffer, Sysld: GeFF083 | Sniffer, Sysld: Bx00003 | Alliog | Log, Sysid: 0<FF083 | Log, Sysld: B00003|

2014-10-20 09:08:35.673 TChl DOWNLINE SysID:0xFF0B3 Ams:0 [Smiffer RSSI:-05€, LQI:016, £ error:-0878] Control Periodic communication, -Retransmitt Normal Req »
2014-10-20 03:08:35.773 TChl DOWNLINK SysID:0xFF083 Am:1 [Spiffer RSSI:-055, LQI:027, £ error:-1030] Control Periodic commnication, —Retransmitt Normal Req

2014-10-20 09:08:40.773 TChl DOWNLINE SysID:0xFF083 Ant:0 [Spiffer RSSI:-056, LQI:025, £ error: 0228] Control Periodic communication, -Retransmitt Normal Req

2014-10-20 03:08:40.873 TChl DOWNLINE SysID:0xFF083 Ant:l [Spiffer RSSI: 055, LQT:025, £ error:—0878] Control Deriodic communication, -Retransmict Normal Req

2014-10-20 TCnL SysID:0xFF083 Amt:0 [Smiffer RSSI: I:011, £ error: 0000] RSSI Det:00 -53 Det:0l -50 Det:02 -44 Dec:03 -41 Reques

2014-10-20 0 TcnL SysID:0xFF0B3 Amu:l [Spiffer RSS: . LaI:nu, £ error:-049€) RSST Dew:00 -53 Den:0l -850 Dev:02 -44 Des:03 -4l Reques

2012-10-20 O Tenl vmn}m Det:00 SysID:0xFF083 Ant:0 [Sniffer RSS: . 10I:024, £ error: 0038] Latest base station RS:

2012-10-20 0 TChl UPLINK Det:01 SysID:0xFF083 Ant:0 [Sniffer RSS , LOT:025, £ error: 0038] Latest base station RS:

2014-10-20 0O TChl UPLINK Det:02 SysID:0xFF083 Ant:0 [Sniffer BSS . LOT:015, £ error:-0645] Latest base station RS!

2014-10-20 O TChl UPLINK Det:03 SysID:0xFE(83 Ant:0 [Spiffer RSSI:-056, LQL:020, £ error: 0228] Latest base station RS

2014-10-20 03: TChl UPLINK Dec:04 SysID:0xFE083 Anv:0 [Spiffer RSSI:-065, LQI:021, £ error:-0268] Latest base station RS

2014-10-20 O TChl UPLINK Dec:05 SysID:OxFE083 Anc:0 , L0T:020, £ error: 0534] Latest base station RS: o.

2012-10-20 0 TChl UPLINK Det:06 SysID:OxFFO83 Ame:Q :018, 1 0457] Latest base station RS

2012-10-20 0 TChL UPLINK Det:07 SysID:OxFF083 Ame:Q 02z, 1 0000] Latest base station RS

2012-10-20 0 TChL UPLINK Det:08 SysID:OxFF083 Ame:Q , LQI:024, £ error: 0000] Latest base station RS:

2012-10-20 0 TenL vmn}m Det:03 SysID:0xFFO83 Amt:0 , 10T:021, £ error: 0114] Latest base station RSSI:

2014-10-20 0 TChL SysID:0xFF083 Ant:0 I—uis £ error: 0000] Control Periodic ion, -Spare Normal

2014-10-20 03:08:51. nu TChL SysID:0xFF083 Ant:1 [Sniffer RSSI: 1016, £ error:-0151] Control Periodic communication, -Spare Normal ReguestACl 5
2014-10-20 09:08:56.074 TChl DOWNLINE SysID:OxFF083 Ant:0 [Spiffer RESI:-08€, LQT:021, £ error: 0413] Control Deriodic communication, -BackoZf notice £3 lerm

2014-10-20 09:08:56.174 TChl DOWNLINK SysID:QxFF0E3 Ant:l [Spiffer RSSI:-055, LOI:024, £ error:-0535] Control Periodic communication, -Backoff notice £3 Nork

2014-10-20 09:08:57.074 TChl UPLINK Det:00 SysID:0xFF083 Ant:0 [Sniffer RSSI:-057, LQI:017, £ error:-0420] Latest base station RSSI: —5:
2012-10-20 09:08:57.324 TChl UPLINK Det:01 SysID-0xFE083 Ant:0
IChl UPLINK Det:02 SysID:0xFE083 Ant:0
IChl UPLINK Det:03 SysID:0xFE(83 Ant:0
TChl UPLINK Dec:04 SysID:0xFE083 Ant:0 [Spiffer BSS

© 0848] Latest base station RS
: 0305] Latest base station RS
© 0413] Latest base station RS
- 0228] latest base station RS

4, LOT:017,

TChl UPLINK Det:06 SysID:OxFFO83 Ane:0 [Smiffer RSS %, LQI:018, £ error: 1443] Latest base station RS
TChl UPLINK Det:07 SysID:OxFFQ23 Anc:0 [Smiffer RSSI:—074, LQI:023, I error: 0€48] Latest base station RS
e TChL UPLINK Det:08 SysID:0xFEQS3 Ame:Q [Smiffer RSSI:—0S8, LQI:024, I _error:-0535] Latest base station RS
2014-10-20 09:08:53.324 TChl UPLINK Det:09 SysID:0XFF083 Ant:0 [Sniffer RSSI:-054, LOT:022, f error:-0382] Latest base station RSSI: -41

< . ] b 3
Clear log Export log

Borrar registro: el registro se borra.

Exportar registro: el registro se exporta a Excel. NOTA: se requiere Excel 2007 o posterior.

Renglon azul: muestra el evento seleccionado.

Renglén verde: (DOWNLINK) muestra la comunicacion de la estacion base con una o varias unidades inaldambricas.
Renglon color durazno: (UPLINK) muestra la comunicacion de las unidades inalambricas con la estacion base.
Renglén marrén: (DOWNLINK o UPLINK) muestra la comunicacion en los subcanales.

S kw2

En caso de necesitar ayuda y andlisis del registro, proceda del siguiente modo:
a) Seleccione la pestafia de registro.
b) Haga clic en Exportar registro. El programa de sniffer creara un archivo Excel.
c) Guarde el archivo Excel: seleccione Archivo / Guardar como.
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9. PUESTA EN MARCHA DEL SISTEMA INALAMBRICO

Este capitulo describe la secuencia correcta para instalar, ajustar y comprobar su sistema inalambrico.
NOTA: asegurese de leer la descripcion técnica completa antes de realizar la puesta en marcha del sistema.

PREPARATIVOS Y MONTAJE

a) Compruebe el ruido de fondo con el sniffer inalambrico segun el apartado 8.2. COMPROBAR EL RUIDO DE FONDO en pagina
45.

b) Monte la estacion base en la pared. Véase el apartado 3.1.7. RANGO DE TRANSMISION en pagina 12.

c) Instale las bases para los detectores de humo inalambricos en el techo, de tal forma que las antenas de los detectores estén
orientadas hacia la estacion base.

d) Monte los pulsadores manuales inalambricos en la pared.

e) Monte la unidad de reconocimiento de alarma local inalambrica en la pared.

CONEXIONES
f) Ajuste el canal de transmision para la unidad base segun el apartado 7.4. AJUSTAR EL CANAL DE TRANSMISION en pagina
37. Lea también el apartado 3.1.1. CANAL DE TRANSMISION (0-3) en pagina 7.
g) Conecte la estacion base al bucle COM y 24 V DC segun el apartado 7.2. CONEXIONES en pagina 34.

PROGRAMACION EN EBLWIN Y DESCARGA DE SSD
h) Realice la programacion en EBLWin. Ajuste la direccién de bucle COM para la unidad base segun el apartado
7.3. AJUSTAR LA DIRECCION DE BUCLE COM - PROGRAMACION EN EBLWin en pagina 35 y para las unidades inalambricas
seqgun el apartado 4.5. AJUSTAR LA DIRECCION DE BUCLE COM - PROGRAMACION EN EBLWin en pagina 17.
i) Descargue los datos especificos de la instalacion (SSD) en la unidad de control.

REGISTRO
i) Ajuste la unidad base en el “modo de registro” segun el apartado 7.6. AJUSTAR EL MODO DE REGISTRO en péagina 39.
k) Ajuste el canal de transmision para cada unidad inalambrica segn el apartado 4.7. AJUSTAR EL CANAL DE TRANSMISION en
pagina 19.
) Configure la direccion de cada unidad inalambrica segun el apartado 4.6. AJUSTAR LA DIRECCION DE LAS UNIDADES INALAM-

BRICAS en pagina 18.

m) Conecte ambas baterias en las unidades inalambricas.

n) Registre todas las unidades inalambricas que haya que registrar para la misma estacion base. Estas unidades tienen el mis-
mo canal de transmision que la estacion base. Realice el registro segun el apartado 4.8. REGISTRAR UNA UNIDAD INALAM-
BRICA en pagina 20.

0) Asegurese de cerrar el modo de registro para la estacion base segun el apartado 7.6. AJUSTAR EL MODO DE REGISTRO,
c)ag).

COMPROBAR
p) Monte los detectores en sus bases.
q) Realice una comprobacion manual de la sefial seglin el apartado 4.10. COMPROBACION MANUAL DE LA SENAL en pagina
24.
r)  Compruebe la comunicacion con el sniffer inaldmbrico segun el apartado 8.3. COMPROBAR LA COMUNICACION en pagina
46.

PRUEBA
s) Para obtener informacién sobre como ajustar el detector en el modo de prueba, véanse las Instrucciones de planificacién o
las Instrucciones de servicio. Es posible utilizar probadores de detectores de aerosol. Por ejemplo, “SOLO” o “Testfire”.
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10. DATOS TECNICOS

Todos los valores de consumo de corriente son validos a la tension nominal y a 25 °C.

DATOS DE TRANSMISION - VALIDOS PARA 4611, 4614, 4620, AND 4645

Hasta 170 al aire libre. (se cumple EN54-25)

Distancia de transmision: Hasta 250 al aire libre. (no se cumple EN54-25)

Transmision / Modulacién TDMA/FSK

868.6125MHz (Canal 0)
868.6375MHz (Canal 1)
868.6625MHz (Canal 2)
868.6875MHz (Canal 3)
869.3125MHz (Canal de respaldo 4
869.3375MHz (Canal de respaldo 5
869.3625MHz (Canal de respaldo 6
869.3875MHz (Canal de respaldo 7

Estandar europeo de banda de frecuencias:

—_—==

916.1125MHz (Canal 0)
916.1375MHz (Canal 1)
916.1625MHz (Canal 2)
916.1875MHz (Canal 3)
916.8125MHz (Canal de respaldo 4)
916.8375MHz (Canal de respaldo 5)
916.8625MHz (Canal de respaldo 6)
916.8875MHz (Canal de respaldo 7)

Estandar australiano de banda de frecuencias:

50



SISTEMA INALAMBRICO - SOLUCIONES DE DETECCION Y ALARMA DE INCENDIO DESCRIPCION TECNICA

DETECTOR DE HUMO FOTOELECTRICO INALAMBRICO - 4611

Bateria del detector:
Min. / Norm. / Méax. 25/3/35VDC
Bateria = 2 baterias de litio de 3 V, tipo 4612
Consumo de corriente: 30 pA (media normal)
Sensibilidad: 3,5 - 4% /metro (densidad del humo)
Sensibilidad (oscurecimiento; %/m) 35
Ciclo de deteccion (seg.) 5,1 (pero cuando esta por encima del nivel umbral de alarma: 1.)
Zumbador: més de 85 dB/metro
Direccion: 0 - 15 (interruptor DIL)
Sistema: hasta 16 unidades inalambricas (modelo 45611) por estacién base (modelo 4620)
Material:
Cubierta y base: ABS
Cuerpo y boton: PC - Policarbonato modificado
Temperatura ambiente:
En servicio 10a+55°C
Almacenamiento 15 a +60 °C (sin baterias)
Humedad ambiente: maximo 95 % de humedad relativa (sin condensacion)
Nivel de proteccion de entrada: IP 50
Peso: 165 g (incl. baterias)
Tamafio:
Jxalt. 100 x 45 mm (antena excluida)
Longitud de la antena 55 mm
Color: Blanco (10Y9/0,5, codigo de colores Munsell).
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PULSADOR MANUAL INALAMBRICO - 4614

Bateria del pulsador manual:
Min. / Norm. / Méax.

251/3/35VDC
Bateria = 2 baterias de litio de 3 V, tipo 4612

Consumo de corriente: 30 pA (media normal)

Direccion: 0 - 15 (interruptor DIL)

Sistema: hasta 16 unidades inalambricas (modelo 4614) por estacion base (modelo 4620)
Material: FR ABS, policarbonato

Temperatura ambiente:

En servicio 10a+55°C

Almacenamiento 15 a +60 °C (sin baterias)

Humedad ambiente:

maximo 95 % de humedad relativa (sin condensacion)

Peso: 250 g (incl. baterias)
Tamafio: 135 135 x 36 mm
Alt x An x Prof

Color: Rojo (RAL 3000)
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UNIDAD DE RECONOCIMIENTO DE ALARMA LOCAL INALAMBRICA - 4645

Bateria de la unidad de reconocimiento de alarma local:
Min. / Norm. / Max.

251/3/35VDC
Bateria = 2 baterias de litio de 3 V, tipo 4612

Consumo de corriente: 30 pA (media normal)

Direccion: 0 - 15 (interruptor DIL)

Sistema: hasta 16 unidades inalambricas (modelo 4645) por estacién base (modelo 4620)
Material: FR ABS, policarbonato

Temperatura ambiente:

En servicio 10a+55 °C

Almacenamiento 15 a +60 °C (sin baterias)

Humedad ambiente:

maximo 95 % de humedad relativa (sin condensacion)

Peso: 250 g (incl. baterias)

Tamatio: 135 x 135 x 36 mm

Alt x An x Prof

Color: Blanco (10Y9/0,5, codigo de colores Munsell)
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ESTACION BASE DIRECCIONABLE PARA UNIDADES INALAMBRICAS - 4620

Tension: Fuente de alimentacion externa Bucle COM
Admisible 12-30V DC 12-30vV DC
Normal 24V DC 24V DC
Consumo de corriente con tensién normal: Fuente de alimentacién externa Bucle COM

' Max. 40 mA 4.5 mA (max. 6)
Aislador de cortocircuito Integrado

Direccion: 0 - 255 (interruptor DIL)

Sistema: hasta 16 unidades inaldmbricas (modelo 4611/ 4614) por estacion base (modelo 4620)
Material:

Cubierta y base: ABS

Temperatura ambiente:

En servicio 10a+55°C

Almacenamiento 15a+60 °C

Humedad ambiente:

maximo 95 % de humedad relativa (sin condensacion)

Nivel de proteccion de entrada

IP 50

Peso: 345 g (incl. baterias)

Tamatio: 240 x 150 x 31 mm

Alt x An x Prof

Color: Blanco (10Y9/0,5, codigo de colores Munsell)
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SNIFFER INALAMBRICO - 4613

Conexion Dispositivo USB

Temperatura ambiente:

En servicio 10a+55 °C

Almacenamiento 15 a +60 °C (sin baterias)

Humedad ambiente: maximo 95 % de humedad relativa (sin condensacion)
Nivel de proteccion de entrada IP 50

Peso: 30 g (incl. baterias)

Tamafio: 23 %14 x 190 mm

Alt x An x Prof

Color: Negro
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11. DECLARACION DE CONFORMIDAD

RED 2014/53/EU - Directiva de Equipos Radioeléctricos. Descargar la Directiva de Equipos Radioeléctricos,
https://www.panasonic-fire-security.com

NOMBRE DEL FABRICANTE

Para 4611 y 4620: Panasonic Corporation Eco Solutions Company Energy System Business Division System Components
Business Unit (abreviado PES SCBU)

Para 4614: Panasonic Fire & Security Europe (abreviado PFSEU).

Para 4645: Panasonic Fire & Security Europe (abreviado PFSEU).

TIPO DE EQUIPO

Sistema de deteccion inalambrico; detector de humo fotoeléctrico inalambrico, tipo 4611; pulsador manual inaldmbrico, tipo 4614,
estacion base direccionable para unidades inaldmbricas, tipo 4620, y unidad de reconocimiento de alarma local inalambrica, tipo
4645,

Gbnrapciu C Hactosiwoto PES SCBU/PFSEU peknapupa, ye ToBa, type 4611, Wireless
manual call point, type 4614, Addressable Base station 3a wireless units, type

0l
[bdigaro] 4620, n Wireless local alarm acknowledge unit, type 4645, e B cboTBETCTBUE
CbC CbLLECTBEHUTE U3NCKBAHWS 1 iPYTY MPUIOXMMU pa3nopeadm Ha
[upektnea 2014/53/EC.
& PES SCBU/PFSEU timto prohlasuje, Ze tento Wireless detector system;
esky Wireless photoelectric smoke detector, type 4611, Wirel I call point
[Checo] ireless photoelectric smoke detector, type , Wireless manual call point,

type 4614, Addressable Base station for wireless units, type 4620, a Wireless
local alarm acknowlege unit, type 4645, je ve shodé se zékladnimi poZadavky
a dal$imi pfisluSnymi ustanovenimi smérnice 2014/53/EU.

Dansk Undertegnede PES SCBU/PFSEU erkleerer herved, at falgende udstyr Wire-
less detector system; Wireless photoelectric smoke detector, type 4611, Wire-
less manual call point, type 4614, Addressable Base station for wireless units,
type 4620, og Wireless local alarm acknowledge unit, type 4645, overholder de
vaesentlige krav og gvrige relevante krav i direktiv 2014/53/EU.

Deutsch Hiermit erklart PES SCBU/PFSEU, dass sich das Gerat Wireless detector sys-
tem; Wireless photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call
point, type 4614, Addressable Base station for wireless units, type 4620, und
Wireless local alarm acknowledge unit, type 4645, in Ubereinstimmung mit den
grundlegenden Anforderungen und den brigen einschlagigen Bestimmungen
der Richtlinie 2014/53/EU befindet.

[EE] Eesti Kéesolevaga kinnitab PES SCBU/PFSEU seadme Wireless detector system;
Wireless photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call

[Danés]

[aleman]

[estonio] point, type 4614, Addressable Base station for wireless units, type 4620, ja
Wireless local alarm acknowledge unit, type 4645, vastavust direktiivi 2014/53/
EL pohinduetele ja nimetatud direktiivist tulenevatele teistele asjakohastele
sétetele.

English Hereby, PES SCBU/PFSEU, declares that this Wireless detector system; Wire-

linglés] less photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point, type

4614, Addressable Base station for wireless units, type 4620, and Wireless
local alarm acknowledge unit, type 4645, is in compliance with the essential
requirements and other relevant provisions of Directive 2014/53/EU.

Espafiol Por medio de la presente PES SCBU/PFSEU declara que el Wireless detector
system; Wireless photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual

call point, type 4614, Addressable Base station for wireless units, type 4620,

y Wireless local alarm acknowledge unit, type 4645, cumple con los requisitos

esenciales y cualesquiera otras disposiciones aplicables o exigibles de la

Directiva 2014/53/UE.

Viaams Hierbij verklaart PES SCBU/PFSEU dat dit Wireless detector system; Wireless
photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point, type 4614,

fl

[famencol Addressable Base station voor wireless units, type 4620, en Wireless local
alarm acknowledge unit, type 4645, voldoet aan de essentiéle vereisten en
andere relevante bepalingen van Richtlijn 2014/53/EU.

Francais Par la présente, le PSE SCBU/PFSEU déclare que ce Wireless detector sys-

[francés] tem; Wireless photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call

point, type 4614, Addressable Base station pour wireless units, type 4620, et
Wireless local alarm acknowledge unit, type 4645, est conforme aux exigences
essentielles et aux autres dispositions pertinentes de la directive 2014/53/UE.
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EMAViK THN MAPOYZA PES SCBU/PFSEU AHAQNEI OTI Wireless detector

[qriego] system; Wireless photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual
call point, type 4614, Addressable Base station for wireless units, type 4620,
KAl Wireless local acknowledge unit, type 4645, £YMMOP®QNETAI MPOX
TIZ OYZIQAEIX ANAITHZEIZ KAI TIX AOINEX XXETIKEL AIATAZEIZ THX
OAHTIAY 2014/53/EE.

ltaliano Con la presente PES SCBU/PFSEU dichiara che questo Wireless detector

fitaliano] system; Wireless photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual

call point, type 4614 Addressable Base station for wireless units, type 4620, e
Wireless local alarm acknowledge unit, type 4645, & conforme ai requisiti es-
senziali ed alle altre disposizioni pertinenti stabilite dalla direttiva 2014/53/UE.

v i ey | Ar S0 PES SCBU/PFSEU deklaré, ka Wireless detector system; Wireless
Latviski feton] photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point, type
4614 Addressable Base station for wireless units, type 4620, un Wireless local
alarm acknowledge unit, type 4645, atbilst Direktivas 2014/53/ES batiskajam
prasibam un citiem ar to saistitajiem noteikumiem.

Lietuviy Siuo PES SCBU/PFSEU deklaruoja, kad $is Wireless detector system;
Wireless photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point,

lit

litvano] type 4614, Addressable Base station for wireless units, type 4620, ir Wireless
local alarm acknowledge unit, type 4645, atitinka esminius reikalavimus ir kitas
2014/53/ES Direktyvos nuostatas.

W Nederlands Hierbij verklaart PES SCBU/PFSEU dat het toestel Wireless detector system;

[neerlandés] Wireless photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point,

type 4614, Addressable Base station for wireless units, type 4620, en Wireless
local alarm acknowledge unit, type 4645, in overeenstemming is met de essen-
tiéle eisen en de andere relevante bepalingen van richtlijn 2014/53/EU.

Norsk [no- PES SCBU/PFSEU erklaerer herved at utstyret Wireless detector system;

Wireless photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point,
type 4614, Addressable Base station for wireless units, type 4620, og Wireless
local alarm acknowledge unit, type 4645, er i samsvar med de grunnleggende
krav og @vrige relevante krav i direktiv 2014/53/EU.

Magyar Alulirott, PES SCBU/PFSEU nyilatkozom, hogy a Wireless detector system;
Wireless photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point,
type 4614, Addressable Base station for wireless units, type 4620, és Wireless
local alarm acknowledge unit, type 4645, megfelel a vonatkoz6 alapvetd
kévetelményeknek és az 2014/53/EU iranyelv egyéb eldirasainak.

Polski Niniejszym PES SCBU/PFSEU o$wiadcza, ze Wireless detector system; Wire-
less photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point, type
4614, Addressable Base station for wireless units, type 4620, i Wireless local
alarm acknowledge unit, type 4645, jest zgodny z zasadniczymi wymogami
oraz pozostatymi stosownymi postanowieniami Dyrektywy 2014/53/UE.

Portugués PES SCBU/PFSEU declara que este Wireless detector system; Wireless

photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point, type 4614,
Addressable Base station for wireless units, type 4620, e Wireless local alarm
acknowledge unit, type 4645, esta conforme com os requisitos essenciais e
outras disposi¢des da Directiva 2014/53/EU.

ruego]

[hiingaro]

[polonés]

[portugués]

@ Slovensko PES SCBU/PFSEU izjavlja, da je ta Wireless detector system; Wireless
photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point, type
4614 Addressable Base station for wireless units, type 4620, in Wireless local
alarm acknowledge unit, type 4645, v skladu z bistvenimi zahtevami in ostalimi
relevantnimi dologili direktive 2014/53/EU.

Slovensky PES SCBU/PFSEU tymto vyhlasuje, ze Wireless detector system; Wireless

photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point, type 4614,
Addressable Base station for wireless units, type 4620, a Wireless local alarm
acknowledge unit, type 4645, spifia zakladné poziadavky a vietky prislusné
ustanovenia Smernice 2014/53/EU.

Suomi PES SCBU/PFSEU vakuuttaa téten etta Wireless detector system; Wireless
photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point, type 4614,
Addressable Base station for wireless units, type 4620, ja Wireless local alarm
acknowledge unit, type 4645, tyyppinen laite on direktiivin 2014/53/EU oleellis-
ten vaatimusten ja sita koskevien direktiivin muiden ehtojen mukainen.

[esloveno]

[eslovaco]

[finlandés]
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Svenska Harmed intygar PES SCBU/PFSEU att detta Wireless detector system; Wire-
less photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point, type
4614, Addressable Base station for wireless units, type 4620, och Wireless
local alarm acknowledge unit, type 4645, star i Gverensstammelse med de
vasentliga egenskapskrav och 6vriga relevanta bestammelser som framgar av
direktiv 2014/53/EU.

Tijrkge lturco] PES SCBU/PFSEU, isbu belgeyle sunu beyan eder: Wireless detector system;

Wireless photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point,
type 4614, Addressable Base station icin wireless units, type 4620, ve Wireless
local alarm acknowledge unit, type 4645, 2014/53/EU Direktifinin temel gerek-
sinimlerine ve diger ilgili hikimlerine uygundur.

[sueco]

Ukrayins'ka Linm PES SCBU/PFSEU 3asense, wo Le Wireless detector system; Wireless

photoelectric smoke detector, type 4611, Wireless manual call point, type
4614, Addressable Base station ans wireless units, type 4620, i Wireless local
alarm acknowledge unit, type 4645, BignoBigae OCHOBHUM BUMOraM Ta iHLINM
BigNoBigHMM nonoxerHsam Jdupektueu 2014/53/€C.

[ucraniano]
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12. CERTIFICACIONES

Estacion base 4620

Directiva aplicable / Certificacion Normas aplicables Organismo notificado

EN54-17
VdS

CPR EN54-18 o
EN54-25 N.° 0786-CPR-21393
EN54-17
EN54-18
EN54-25 VdS

Vas VdS2344 N.° G214075
VdS2504
VdS3448
EN60950-1
EN300 220-3-2 "

RED EN62479 Autodeclaracion
EN301-489-1

RoHS EN [EC 63000 Autodeclaracion

Detector inalambrico 4611

Directiva aplicable / Certificacion

Normas aplicables

Organismo notificado

CPR EN54-5 VdS
EN54-7 N.° 0786-CPR-21392
EN54-7
EN54-25
VdS
VdS VdS2344 o
VdS2504 N.° G214074
VdS3448
EN60950-1
EN300 220-3-2 "
RED EN62479 Autodeclaracion
EN301-489-1
RoHS EN IEC 63000 Autodeclaracion

Pulsador manual inaldambrico 4614

Directiva aplicable / Certificacion

Normas aplicables

Organismo notificado

CPR EN54-5 VdS
EN54-7 N.° 0786-CPR-21613
EN54-11
EN54-25 VdS

Va3 VdS2344 N.° G219008
VdS3448
EN62368-1
EN62749

RED EN300 220-3-2 Teleficacion
EN301 489-1
EN301 489-3

RoHS EN IEC 63000 Autodeclaracion
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Unidad de reconocimiento de alarma local inalambrica 4645

Directiva aplicable / Certificacion Normas aplicables Organismo notificado

EN62368-1
EN62749

RED EN300 220-3-2 Teleficacion
EN301 489-1
EN301 489-3

RoHS EN IEC 63000 Autodeclaracion
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